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Владивосток – 2015

28 сентября

Конференц-зал Президиума ДВО РАН, ул. Светланская, 50
9.00 – 10.30. Регистрация участников конференции
10.30 – 10.40. Открытие конференции
ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ

10.40 – 11.00.                                                                                                                                                Матвиенко Ю.В., Костенко В.В., Борейко А.А.                                                                                         Разработка подводного роботизированного комплекса «Галтель»
11.00 – 1120.  

Инзарцев А.В., Матвиенко Ю.В., Павин А.М., Рылов Н.И. (ИПМТ ДВО РАН)
Технологии мониторинга морского дна, основанные на обработке данных обзорно-поисковых систем в режиме реального времени на борту АНПА

11.20 – 11.40.  

Вельтищев В.В., Егоров C.А. (НИИ СМ МГТУ им.Н.Э.Баумана)
Современное состояние и перспективы проектов в области подводной робототехники в МГТУ им. Н.Э. Баумана
11.40 – 12.00. 

Бочаров  Л.Ю., Реулов Р.В. (ИПИ РАЕН. Серпухов)
Морские роботы военного и специального назначения: анализ основных перспектив развития в США 

12.00-12.20. 

Зосимчук С.В., Гаврилкин С.М.,Майброда П.М.Садовский А.Ф., Махалкин М.А 
(НИИ ОСИС ВМФ ВМА) 
Направления применения морских робототехнических комплексов в системе вооружения ВМФ и проблемы их внедрения

12.20 – 12.40.

Ляхов Д.Г. (ИПМТ ДВО РАН)
О пользе морской робототехники в океанологии и надобности в экономике 
12.40 – 13.00

Обжиров  А.И. , Болобан А.В. (ТОИ ДВО РАН)
Использование робототехники в изучении морских газогидратов и добычи из них метана.

Перерыв

Секция 1

Подводные аппараты и их системы: автономные, телеуправляемые и буксируемые робототехнические комплексы, проблемы технологии и эксплуатации.

Практические применения и актуальные задачи развития подводной техники, включая научную, коммерческую и военную области.

Конференц-зал Президиума ДВО РАН, ул. Светланская, 50
Председатель: Киселев Л.В.

14.00 – 14.15

Минаев Д.Д. (СКБ САМИ ДВО РАН. Южно-Сахалинск)
Комплекс программно-аппаратных средств для ведения инженерных изысканий при проектировании, строительстве и эксплуатации различных объектов подводной инфраструктуры

14.15 – 14.30
Кузнецов М.Ю., Поляничко В.И., Кручинин О.Н. (ТИНРО-Центр)
Перспективы  использования АНПА для мониторинга биоресурсов ДВ морей и интенсификации их промысла

14.30 – 14.45
Чернышев В.В., Арыканцев В.В. (ВолгГТУ)
Испытания подводного шагающего аппарата МАК-1 
14.45 – 15.00

Куценко А.С., Егоров С.А., Черненко К.В., Крючков Р.С. (НИИ СМ МГТУ им.Н.Э.Баумана)
Модернизация системы управления ТПА для поиска и подъема изделий

15.00 – 15.15

Ханычев В.В. (ОАО ЦНИИ «КУРС»)
Тренажерный комплекс для обучения операторов телеуправляемых необитаемых подводных аппаратов различных типов.

15.15 – 15.30

Ольшанский В.М., Волков С.В. Островский А.Г. (ИПЭЭ РАН, ИО РАН)

Перспективы бионического моделирования электрических рыб для создания систем локальной подводной ориентации 

15.30 – 15.45 
Островский А.Г.,   Волков С.В.,  Ольшанский В.М., Швоев Д.А., Кочетов О.Ю.,  Мысливец И.В. (ИО РАН, ОКБ ОТ РАН, ИПЭЭ РАН)

Океанологический ныряющий буй 
15.45 – 16.00
Волков С.В., Ольшанский В.М., Островский А.Г. (ООО ИТЦ «МОРТЕХНОЛОГИИ»)

Особенности разработки источников питания для автономной подводной аппаратуры
16.00 – 16.15. Кофе-брейк

16.15 – 16.30
Герасимов В.А, Филоженко А.Ю., Чепурин П.И. (ИПМТ ДВО РАН)
Моделирование тепловых процессов в системе бесконтактного заряда аккумуляторных батарей АНПА

16.30 – 16.45
Кувшинов  Г. Е., Наумов Л.А., Себто Ю. Г. (ИПМТ ДВО РАН)
Система управления обратимого выпрямителя напряжения 

16.45 – 17.00
Герасимов  В.А., Кувшинов Г.Е., Наумов Л.А.(ИПМТ ДВО РАН)
Применение вентильно-индукторных двигателей для электродвижения подводных аппаратов

17.00 – 17.15

Шостаковский П.Г., Чернецов П.О. (ООО «Криотерм»)

Системы электроснабжения подводных аппаратов автономностью свыше 10 лет
17.15  – 17.30
В.М. Рулевский,. А.Г. Юдинцев  (НИИ АЭМ ТУСУР. Томск)

Трехфазный автономный инвертор с векторной   широтно-импульсной модуляцией для систем электропитания телеуправляемых необитаемых подводных аппаратов
17.30  – 17.45
Костенко В.В., Михайлов Д.Н. (ИПМТ ДВО РАН)
Зависимость параметров автономности подводного аппарата от энергоемкости аккумуляторной батареи

17.45  – 18.00

Гой В.А., Костенко В.В., Найденко В.А., Михайлов Д.Н., Родькин Д.Н. (ИПМТ ДВО РАН)
Опыт разработки и испытаний ТНПА с автономным источником питания

29 сентября

Конференц-зал Президиума ДВО РАН, ул. Светланская, 50
Секция 1 (продолжение)

Председатель: Киселев Л.В.

9.00 – 9.15

Матвиенко Ю.В.,  Ваулин Ю.В., Каморный А.В. (ИПМТ ДВО РАН)

Оценка характеристик навигационных средств подводных роботов в условиях полигона
9.15 – 9.30

Гой В.А., Костенко В.В. (ИПМТ ДВО РАН)
Малогабаритная система регулирования плавучести АНПА

9.30 – 9.45

Костенко В.В., Павин А.М.  (ИПМТ ДВО РАН)
К вопросу обеспечения независимости управляющих воздействий движительно-рулевого комплекса подводного аппарата

9.45 – 10.00

Инзарцев А.В., Грибова В.В., Клещев А.С. (ИПМТ ДВО РАН, ИАПУ ДВО РАН, ДВФУ)
Формирование адекватного поведения автономного подводного робота в аварийных ситуациях

10.00 – 10.15

Инзарцев А.В., Павин А.М., Елисеенко Г.Д., Родькин.Д.Н., Сидоренко А.В., Панин М.А., 

Лебедко  О.А. (ИПМТ ДВО РАН)
Интегрированная информационно-управляющая и моделирующая среда для автономного подводного робота
10.15 – 10.30

Мельман С.В. , Инзарцев А.В. , Павин А.М.,Бобков В.А., Черкашин А.С. 
(ИПМТ ДВО РАН, ИАПУ ДВО РАН, ДВФУ) 
Архитектура распределенного моделирующего комплекса

10.30 – 10.45

Шилов К.Ю., Сурин С.Н., Челпанов А.С., Попко А.О. (ОАО «Концерн «НПО «Аврора»)
Моделирование и экспериментальная отработка функционирования систем управления автономных необитаемых подводных аппаратов

10.45 – 11.00
Рублев В.П. (ДВФУ)
Система  частичного  отсоса  пограничного  слоя  движущегося  подводного  аппарата

11.00 – 11.15
Юрчик Ф.Д.(ДВФУ)
Система дифферентования подводного аппарата

11.15 – 11.30
Быканова А.Ю. (ИПМТ ДВО РАН)

Способ увеличения маневренности глайдера

Перерыв

Секция 2

Технические средства и методы акустических, геофизических и физико-химических исследований океана, биотехнологии и экология.
Председатель: Злобина Н.В.

14.00 – 14.30
Касаткин Б.А., Касаткин С.Б., Косарев Г.В., Злобин Д.В., Ларионов Ю.Г. (ИПМТ ДВО РАН)  Экспериментальное исследование   скалярно - векторной структуры звуковых полей в мелком море
Касаткин Б.А., Злобина Н.В., Касаткин С.Б., Злобин Д.В. (ИПМТ ДВО РАН) 

Моделирование направленных свойств комбинированного приёмника при смешанных алгоритмах обработки

Касаткин Б.А., Косарев Г.В. (ИПМТ ДВО РАН) 

Экспериментальное исследование помехоустойчивости комбинированного приёмника

14.30– 14.45
Щуров А.В.(ТОИ ДВО РАН)
Сравнительная оценка интенсивностей крупно- и мелкомасштабных акустических вихрей

14.45 – 15.00
Тагильцев А.А., Коренбаум В.И. .(ТОИ ДВО РАН)
Векторно-скалярный приемник инерционного типа для ГПБА

15.00 – 15.15
Каменев С. И. .(ТОИ ДВО РАН)
Моделирование процесса измерения производительности гидроакустического источника

15.15 – 15.30
Буренин А.В., Войтенко Е.А., Моргунов Ю.Н. (ТОИ ДВО РАН)
Экспериментальные исследования особенностей распространения низкочастотных псевдослучайных сигналов из прибрежной зоны в глубокое море в условиях слабого отрицательного градиента скорости звука на шельфе

15.30 – 15.45
Буренин А.В.. (ТОИ ДВО РАН)
Оценка доплеровского смещения с помощью сложных сигналов и операции автокорреляции
15.45 – 16.00

Вершинин А.С., Майков Д.Ю., Ушарова Д.Н.(ИК ТПУ)
Современный отечественный гидроакустический модем

16.00 – 16.15. Кофе - брейк
16.15 – 16.30

Прокопчик С.Е., Мальцев Ю.В. (ДВФУ)
Малогабаритный  волноводный цилиндрический излучатель с инверсной системой возбуждения

16.30 – 16.45

Мальцев Ю.В., Прокопчик С.Е. (ДВФУ)
Гидроакустический малогабаритный низкочастотный направленный волноводный излучатель
16.45 – 17.00

Карлов Ю.К., Капранов Б.И., Бориков В.Н., Кулешов В.К., Свинолупов Ю.Г.(ТПУ, ИПМТ )
Исследования и разработка радиометрического флуоресцентного спектрометра  для  автономного необитаемого подводного аппарата

17.00 – 17.15

Свинолупов Ю.Г., Кульков С.Н., Коробенков М.Ю., Брагин Н.А. .(ТПУ, ИПМТ ДВО РАН )
Повышение точности измерения глубины погружения и температуры подводной среды на АНПА
17.15 – 17.30

Иванченков В.П., Кочегуров А.И., Нгуен  Суан Хунг, Осипенко А. И. .(ТПУ)
Исследование структуры и свойств осадочных толщ дна океана по результатам фазочастотного анализа сейсмоакустических данных 

17.30 – 17.45

Кузнецов (ТПУ)
Первые результаты исследования применения пьезопленок в подводной робототехнике

15.00 – 17.00.
Заседание межрегиональной рабочей группы (МРГ) «О ходе работ по созданию военной и специальной робототехники».  

Ж/д.ст. Чайка.  «Центр по проектированию, изготовлению и испытаниям АНПА»
30 сентября

Конференц-зал Президиума ДВО РАН, ул. Светланская, 50
Секция 2 (продолжение)
Председатели: Касаткин Б.А,. Злобина Н.В., Алексеев Г.В.
9.00 – 9.15
Иванов В.С., Краснописцев Н.В., Некрасов В.Н., Кушкин Д.Г., Чернышов В.А. 
(ФГУП ВНИИФТРИ)
Поиск и оценка мощности излучения источников шума с помощью одиночного комбинированного гидроакустического приемника.
9.15 – 9.45
Исаев А.Е., Черников И.В. (ФГУП ВНИИФТРИ)
Градуировка гидроакустических приемников в шумовом реверберационном поле лабораторного бассейна

Исаев А.Е., Николаенко А.С., Черников И.В. (ФГУП ВНИИФТРИ)
Акустические измерения по свободному полю в реверберационном звуковом поле с использованием передаточной функции бассейна 

Матвеев А. Н., Исаев А. Е. (ФГУП ВНИИФТРИ)
Программно-аппаратный комплекс для градуировки гидроакустического приёмника по полю на ЛЧМ-сигналах

9.45 – 10.00
Н.Г. Щерблюк (ФГУП ВНИИФТРИ)
Модернизация эталонной установки ГЭТ55-2011 в части фазовой калибровки гидрофонов

10.00 – 10.15

Панин О.А., Щелкунов А.И. (ФГУП ВНИИФТРИ)
Установки для градуировки гидрофонов методом сличения в камере малого объема

10.15 – 10.30

Ломовацкий Ю.А. (ФГУП ВНИИФТРИ)
Метрологическое обеспечение единства измерений единицы скорости звука в водной среде

10.30 – 10.45

Иванов Н.М., Кондаков Е.В., Милославский Ю.К., Панич А.Е.  (НКТБ "Пьезоприбор" ЮФУ)  

Современные методы полного контроля работоспособности гидроакустических антенных решеток на объектах
10.45 – 11.00   

Иванов Н.М. , Кондаков Е.В. (НКТБ "Пьезоприбор" ЮФУ)                                                          Метод и аппаратура исследования взаимодействия излучателей в антенных решётках
11.00 – 11.15. Кофе - брейк
11.15 – 11.30  
К.Г. Кебкал, В.К. Кебкал, А.Г. Кебкал (Evologics GmbH, Германия)
Цифровые гидроакустические сети для условий связи с произвольно большими задержками соединения и разрывами соединений: экспериментальное исследование

11.30– 12.00   

Ю.Я. Кокорин, А.М. Мальцев (ОАО «Концерн «Океанприбор»)

Методы формирования эквидистантной антенной решетки для сферической гидроакустической антенны.

А.М. Мальцев, С.А. Семёнова (ОАО «Концерн «Океанприбор»)

Оценка формы гибкой протяженной буксируемой антенны при помощи данных, вырабатываемых блоком системы ориентации

12.00 – 12.15  

Колмогоров В.С., Викторов Р.В., Шпак С.А., Пономарев М.О. (ТОВВМУ им. С.О.Макарова)
О возможности выявления дискретных составляющих шумоизлучения АНПА в условиях повышенного уровня индустриальных помех

12.15 – 12.30   

Родионов А.Ю. , Нелепа А.А. (ИПМТ ДВО РАН)
Гидроакустическая система связи с частотно-импульсной эхо-компенсацией

12.30– 12.45   

Горовой С.В.(ДВФУ)
Экспериментальное оценивание образов одномерных и двумерных плотностей распределения флуктуаций средней мощности гидроакустических шумов в акватории порта Владивосток

12.45 – 14.00. Перерыв
14.00 – 14.15   

В.А.Немов, Т. А.Ткаченко (ТОГУ. Хабаровск)
Моделирование обратимого электрохимического процесса при линейном изменении потенциала в условиях  цилиндрической  диффузионной системы электрод – раствор
14.15 – 14.30   

Буланов В.А., Корсков И.В., Попов П.Н.(ТОИ ДВО РАН)
Применение узколучевой параметрической излучающей антенны для акустических исследований в мелком море

14.30 – 14.45  

Буланов В.А., Стороженко А.В. (ТОИ ДВО РАН)
Акустическая оценка распределения планктона в верхнем слое Японского и Охотского моря и морях восточной Арктики 

14.45 – 15.00  

Половинка Ю.А. (ТОИ ДВО РАН)
Программная реализация коррекции ошибок и селективного сопровождения импульсов для потоковых данных акустического зондирования
15.00 – 15.15  

Половинка Ю.А. Максимов А.О. (ТОИ ДВО РАН)
Метод обнаружения и локализации источников эмиссионного излучения
 в газожидкостной среде и его техническая реализация

15.15 – 15.30

Дюльдина Н. И. (ТОИ ДВО РАН)
Затухание низкочастотного звука при дальнем распространении в районе субарктического фронта Тихого океана

15.30 – 15.45
Бугаева Л.К. Соловьев А.А. (ТОИ ДВО РАН)
Влияние неоднородностей различной природы на распространение звука в
мелком море.
15.45 – 16.00

О.В. Шефер, О.К. Войцеховская, Каширский Д.Е., Рожнёва О.В. (ТПУ. Томск)
Пропускание оптического излучения надводным и приледным газово-аэрозольным слоем, содержащим метан

16.00 – 16.15. Кофе-брейк

16.15 – 16.30
В.В. Жариков, Лебедев А.М. , Лысенко В.Н. (ТИГ, ДВМЗ ДВО РАН)
Подводные исследования на акватории Дальневосточного морского заповедника

16.30 – 16.45

Минаев Д.Д. (СКБ САМИ. Южно-Сахалинск)
Автономные средства контроля гидрофизических характеристик среды при исследовании экологического состояния морских акваторий
16.45 – 17.00

Алексеев Г.В., Дьяконова О. Е., Кукина Т. М., Ларькина О.С. (ИПМ ДВО РАН, ДВФУ) Оптимизационные методы решения задач маскировки материальных тел на основе волнового обтекания
17.00 – 17.15
Лобанов А.В., Спивак Ю.Э. (ИПМ ДВО РАН, ДВФУ)
Численное исследование двумерной задачи маскировки материальных тел

17.15 – 17.35
Л. А. Гайко (ТОИ ДВО РАН)
Флуктуации температуры воды и воздуха за последние годы вдоль российского побережья Японского моря. 

Влияние климатических изменений на молодь приморского гребешка в марихозяйствах на юге Приморья
17.35– 17.50

Лощенков В.В. Княжев В.В.(ИПМТ ДВО РАН)
Морская волновая энергетическая установка

Княжев В.В.

Использование растворов высокой концентрации для производства энергии

17.50 – 18.00

Молотков В. Е., Лощенков В.В. (ИПМТ ДВО РАН)
Подводный модульный биотехнический комплекс марикультуры 

1 октября
Конференц-зал Президиума ДВО РАН, ул. Светланская, 50
Секция 3

Современные методы обработки сигналов и их применение для повышения эффективности и качества функционирования систем подводных объектов

Председатели: Киселев Л.В., Инзарцев А.В.

9.00 – 9.15

Машенцев В.Ю., Бобков В.А., Щербатюк А.Ф., Толстоногов А.А. (ИАПУ, ИПМТ, ДВФУ)
Визуальная навигация по стереоизображениям

9.15– 9.30

Ф.С. Дубровин, А.Ф. Щербатюк (ИПМТ, ДВФУ)
Об одном способе оценивания точности работы навигационной системы АНПА с помощью АНВА, оснащенного DGPS
9.30 – 9.45

В.И.Бердышев, В.Б.Костоусов (ИММ УрО РАН, Екатеринбург)
Задачи планирования маршрута движущегося объекта в условиях наблюдения

9.45 – 10.00

Крючков Р.С., Егоров С.А. (НИИ СМ МГТУ им. Н.Э.Баумана)
Экспериментальные исследования алгоритмов траекторного движения при поиске      миноподобных объектов группой автономных необитаемых подводных аппаратов.

10.00 – 10.15

Гамазов Н.И., Гладкова О.И., Егоров С.А., Иноземцев В.В., Лямина Е.А. 
(НИИ СМ МГТУ им. Н.Э.Баумана)
Особенности построения и экспериментальная отработка информационно-управляющей системы гибридного телеуправляемого подводного аппарата

10.15 – 10.30

Лямина Е.А., Крючков Р.С., Иноземцев В.В., Новиков В.И., Егоров С.А. 
(НИИ СМ МГТУ им. Н.Э.Баумана)
Особенности построения и экспериментальная отработка компонентов и алгоритмов информационно-управляющей системы автономных необитаемых подводных аппаратов группового применения

10.30 – 10.45

Куценко А.С., Егоров С.А., Черненко К.В., Крючков Р.С., Иноземцев В.В. 
(НИИ СМ МГТУ им. Н.Э.Баумана)
Построение и отработка системы управления комплекса из двух подводных аппаратов.

10.45 – 11.00

Сонькин М.А., Сонькин Д.М., Шамин А.А.,. Ямпольский В.З.(ТПУ)
Информационно-телекоммуникационные системы с гетерогенными каналами связи для групп АНПА
11.00 – 11.15. Кофе-брейк

11.15 – 11.30

Ульянов С.А., Максимкин Н.Н. (ИДСТУ СО РАН, Иркутск)
Устойчивость и стабилизация конфигураций группы АНПА при наличии временных задержек в коммуникационной сети

11.30 – 11.45

Прохоров И.В., Сущенко А.А.(ИПМ ДВО РАН)
Задача нахождения рельефа дна флуктуирующего океана.

11.45 – 12.00
Коваленко Е.О., Сущенко А.А., Чернов С.С..(ДВФУ)
Облачный сервис для обработки гидроакустических изображений

12.00 – 12.15

Камаев А.Н. (ВЦ ДВО РАН, Хабаровск)
Особенности сопоставления и сшивки снимков морского дна со сложным рельефом
12.15 – 12.30
Хаустов П.А. (ТПУ)
Использование нейроэволюционного подхода в системе улучшения качества подводных снимков

12.30 – 12.45

Максимова Е.И. (ТПУ)
Получение адаптивного фильтра обработки подводных снимков с использованием искусственной нейронной сети
12.45 – 13.00

Нагул Н.В. (ИДСТУ СО РАН, Иркутск)
Метод редукции в задачах управления и диагностики дискретно-событийных систем

13.00 – 14.00.  Перерыв 
14.00 – 14.15

Инзарцев А.В., Багницкий А.В. (ИПМТ ДВО РАН)
Алгоритмы обхода локальных донных объектов для автономного подводного робота

14.15 – 14.30

Л.В.Киселев, А.В.Багницкий (ИПМТ ДВО РАН)
Идентификация гидродинамических характеристик АНПА на основе результатов траекторных измерений

14.30 – 14.45

Вохминцев Д.А. (ЦНИИ РТК, Санкт-Петербург)

Численное моделирование возмущающих гидродинамических сил для систем управления морскими подвижными  объектами
14.45 – 15.00

Жирабок А.Н., Зуев А.В., Проценко А.А., Туфанов И.Е., Филаретов В.Ф., А.Ф. Щербатюк.
(ДВФУ, ИАПУ, ИПМТ ДВО РАН)
Разработка и исследование системы счисления пути малогабаритного автономного необитаемого подводного аппарата с аккомодацией к дефектам в показаниях датчиков 

15.00 – 15.15

Хожаев И.В., Гайворонский С.А. (ТПУ)
Синтез регулятора системы управления дифферентом автономного необитаемого подводного аппарата в условиях интервальной неопределенности параметров

15.15 – 15.30

Езангина Т. А., Гайворонский С.А. (ТПУ)
Синтез системы двухрежимного робастного управления привязными спускаемыми подводными объектами

15.30 – 15.45

Шоберг А.Г.(ТОГУ, Хабаровск)
Обработка сигналов на основе симметричных групп преобразований
15.45 – 16.00

Бурдинский И.Н., Миронов А. С., Карабанов И.В..

Разработка элементов и модулей консоли управления и контроля Neptus
16.00 – 16.15
Бурдинский И.Н., Отческий С.А.(ТОГУ, ИПМТ ДВО РАН)
Алгоритмы приведения АНПА

16.15 – 16.30

Бурдинский И.Н., Смоляков А.А., Фомина Е.С..

Обработка гидролокационных данных автономного надводного аппарата

2 октября
10.00 – 16.00.  Закрытие конференции. Экскурсии. Фуршет. 
